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ESPANOL

1. PIEZAS Y COMPONENTES
Fig. 1.1:

1. Botén Vuelta a casa

2. Botdninicio/pausa

3. Laser

4. Parachoques

5. Cubierta superior

6. Botdn de depdsito mixto

7. Sensores anticaidas

8. Cepillo lateral

9. Ruedas motrices

10. Depésito mixto

11. Bornes de carga

12. Rueda omnidireccional

13. Cepillo central

14. Bateria

Accesorios del robot aspirador.
Fig. 1.2:

1.

AN AN

Base de autovaciado
Cable de alimentacion
Mopa (x2)

Manual de instrucciones
Cepillo de autolimpieza
Cepillo lateral

Base de autovaciado.

Fig. 2:
1.
2.
3.
4.
5.
6.

4

Cable alimentacion
Bolsa de suciedad
Tapa

Indicador LED

Bornes de carga

Canal recogida de polvo
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Depésito mixto.
Fig. 3:

1. Tapa filtro alta eficiencia
Esponja

Filtro alta eficiencia
Bornes de carga
Entrada de agua
Depdsito de agua
Botones anclaje soporte
Soporte de mopa

A U o

Mopa

Nota
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan

exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja originaly otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafos en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado.

Si faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el
Servicio de Atencién Técnica Oficial de Cecotec.

No retire el nimero de serie del producto, para mantener una correcta trazabilidad de su
equipo en caso de solicitar asistencia.

Advertencias

Retire todos los objetos alrededor del robot aspirador, como prendas de ropa, papeles,
cables, cortinas u otros objetos fragiles que puedan obstaculizar o entorpecer el
funcionamiento del robot aspirador. Fig. 4

Si la habitacién que desea limpiar se encuentra cerca de un balcén o unas escaleras,
debe colocar una barrera fisica para prevenir que el robot aspirador caiga y se dafie, y asi
asegurar un funcionamiento seguro. Fig. 5

No utilice el robot aspirador para limpiar liquidos. Fig. 6
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- Laexposicién directa a la luz solar o los grandes contrastes de luz puede afectar al
perfecto funcionamiento de los sensores. Si esto sucediera, el robot aspirador se
detendria, cdmbielo de sitio para un nuevo ciclo de limpieza.

- Tenga en cuenta que la altura total del robot aspirador son 9,3 cmy los sensores estan en
la parte inferior del robot aspirador, por lo que se aconseja deshabilitar todo acceso a una
altura inferior a 9,3 cm con el fin de evitar dafar el laser.

Instalacién del robot aspiradory de la base de autovaciado

1. Cologue la base de autovaciado contra una pared y deje un espacio libre minimo de 1,5
metros delante y 0,5 metros a cada lado. Fig. 7

2. Conecte la base de autovaciado a una toma de corriente. Enrolle y guarde el cable
restante para evitar accidentes.

3. Instale el cepillo lateral. Fig.8

4. Mantenga pulsado el botén inicio/pausa durante unos segundos.

5. Cuando elindicador luminoso se encienda, coloque el robot aspirador en la base de
autovaciado y asegurese de que los bornes de carga de ambos coincidan. Si la luz
parpadea en azul, significa que la bateria no esta completamente cargada. Para asegurar
el mayor tiempo de limpieza, espere que la luz cambie a azul fija, esto indicara que la
bateria estd totalmente cargada y el robot aspirador esta listo para usarse. Fig. 9

Aviso

- Lleve elrobot aspirador a la base de autovaciado si la bateria esta baja. El robot aspirador
puede no encenderse si la bateria esta muy baja.

- Elrobot aspirador se encendera automaticamente al colocarlo en la base de autovaciado.

- Elrobot aspirador no se puede apagar durante la carga.

Instalacién del depésito mixto. Fig. 10

- Abra la tapa de silicona del depésito de agua, llénelo de agua sin que esta sobresalga del
depdsito. Aseglrese de cerrar correctamente la pestafia de silicona para evitar que se
salga el agua. No sumerja el depdsito en agua ni en otros liquidos.

- Instale la mopa en el soporte de la mopa.

- Parainstalar el depésito en el robot aspirador siga la direccion indicada en la figura
10y pulse manualmente la pestafia, empuje hasta colocarlo en su posicién correcta.
Escuchard un clic indicando que esta bien colocado.

- Instale el soporte de la mopa siguiendo la direccién indicada en la figura 10.
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Recomendaciones

- No se recomienda utilizar la funcién de fregado durante el primer uso.

- No utilice la funciéon de fregado cuando el robot aspirador no esté siendo supervisado.

- Pararetirar el soporte de la mopa, pulse el botén de liberacidn y tire de él hacia afuera.

- Desinstale el soporte de la mopa cuando el robot aspirador se esté cargando o cuando no
se vaya a utilizar.

- Afada al agua unas gotas de producto de limpieza si fuera necesario, siempre y cuando
este no sea corrosivo.

- Noseexceda en el uso de productos de limpieza, ya que puede bloquear las salidas de agua.

- Parallevar a cabo un fregado perfecto, se recomienda humedecer la mopa antes de
utilizarla y lavarla tras cada uso.

Primer uso

- Unavezinstalado el robot aspiradory la base de autovaciado, debera seguir los
siguientes pasos antes de realizar la primera limpieza.

- Enprimer lugar, el robot aspirador tendra que realizar un ciclo de carga completo.

Se recomienda dejarlo cargando durante toda la noche. Cuando tenga la bateria
completamente cargada podra realizar la primera limpieza y guardar el primer mapa.
Para ello, active el modo Auto y seleccione la potencia de succién Eco. Es muy importante
seguir estas indicaciones para que el robot aspirador reconozca todos los rincones del
hogary pueda realizar un mapeo completo.

- Sisucasaes muy grandey el robot aspirador se queda sin bateria, este volvera a la base
de autovaciado, guardara tanto el mapa completo como los mapas incompletos, y una
vez cargado, continuara la limpieza en el punto donde se habia quedado hasta mapear
la totalidad de la superficie . El robot aspirador mapea constantemente, por lo que se
adapta de manera individualizada y personalizada a las particularidades de cada hogary
mejora su mapa constantemente.

Informacion sobre su base de autovaciado

- Labase de autovaciado incluye una funcién de carga y de vaciado, y una bolsa de
suciedad. Tras la limpieza, el robot volvera automaticamente a la base de autovaciado
para cargar la bateria. En funcién de la programacién de vaciado que haya programado
desde la aplicacion, la base de autovaciado vaciara el depésito de suciedad.

- Sielrobot aspirador esta cargando en la base de autovaciado puede forzar el
autovaciado. Para ello pulse el botén de vuelta a base (casita) y la base de autovaciado
vaciard el depdsito de suciedad.

CONGA Y80 7
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3. FUNCIONAMIENTO

Botones del robot aspirador

Modo Auto

- Pulse el botén deinicio/pausa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién
para que comience a limpiar automaticamente en modo Bordes y luego realice un ciclo
de limpieza de forma ordenada en zigzag, mientras reconoce las areas por las que ha
limpiado y por las que no. El robot aspirador planeara la ruta de la limpieza de forma
automatica a medida que limpia.

- Sicontrola el robot aspirador de forma manual durante este modo, este recalculara la
ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan limpias. Para asegurar una limpieza
eficiente, no dirija el robot aspirador de forma manual durante la limpieza automatica.

- (Gracias a su tecnologia Total Surface 2.0, el robot aspirador volvera automaticamente a
la base de carga cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia
desde el mismo punto cuando haya finalizado la carga.

- Durante la limpieza, el robot aspirador hara una pequena pausa para evaluar el area'y
planear la ruta de la limpieza (esta pausa variara dependiendo de las condiciones del
hogar).

Modo de Vuelta a casa

- Pulse elbotén de vuelta a casa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacion para
enviar al robot aspirador a la base de autovaciado. El robot aspirador dejara de aspirar
hasta su llegada a la base.

- Este modo se puede activar durante cualquier ciclo de limpieza.

- Elrobot aspirador tomara la ruta mas corta para volver a la base de autovaciado gracias
a la memorizacién de mapas y la funcién de vuelta a casa inteligente.

- Alcompletar un ciclo de limpieza o cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia
TotalSurface 2.0, el robot aspirador volvera automaticamente a la base de autovaciado
para evitar quedarse sin bateria. Una vez que se haya cargado, volvera a retomar la
limpieza desde el punto exacto en el que se habia quedado.

Aviso

El robot aspirador no podra volver a la base de autovaciado si no tiene un buen acceso a ella.

Si esto ocurre, coléquelo de forma manual en la base de autovaciado.
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Funciones

Pausa

Mientras el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse el botén de inicio/pausa en el
robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para pausar el proceso de limpieza. Pulse
el botén inicio/pausa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacion para reanudar el
proceso de limpieza.

Standby

- Elrobot aspirador entrard en modo standby automaticamente después de 10 minutos de
inactividad.

- Pulse el botén de inicio/pausa en el robot aspirador o en la aplicacién para activarlo de nuevo.

Modos de limpieza

- Esterobot aspirador incluye diferentes modos y funciones que se pueden activar
mediante la aplicacion.

- Ademas, en cada uno de los modos de limpieza de la aplicacién se podra seleccionar la
opcién “Turbo en alfombras” el cual activa la potencia de succién al méximo cuando el
robot aspirador detecta una alfombra.

Modo Bordes

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara a lo largo de la pared y
alrededor de los muebles (patas de las mesas, de las sillas, etc.).

- Pulse el modo limpieza de bordes en la aplicacién.

Modo Espiral

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara de forma intensiva un punto
especifico. Comenzard a limpiar en un punto concreto, realizard movimientos en espiral
hacia afuera, para luego volver de nuevo al punto inicial realizando también movimientos
en espiral hacia adentro.

- Cuando terminey vuelva al punto de inicio, el robot aspirador volvera a la base de
autovaciado de forma directa.

- Antes de poner en funcionamiento este modo, coléquelo en el punto que desea limpiar.

- Seleccione el modo limpieza en espiral en la aplicacién.

Modo Espiral cuadrada

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara de forma intensiva un punto
especifico. Comenzard a limpiar en un punto concreto, realizard movimientos en espiral
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cuadrada hacia afuera, para luego volver de nuevo al punto inicial realizando también
movimientos en espiral cuadrada hacia adentro.

- Cuando termine y vuelva al punto de inicio, el robot aspirador volvera a la base de
autovaciado de forma directa.

- Antes de poner en funcionamiento este modo, coléquelo en el punto que desea limpiar.

- Seleccione el modo limpieza en espiral en la aplicacién.

Modo Fregado

1. Adhiera la mopa al soporte y este a su vez en el depdsito mixto. Llene el depdsito de
agua.

2. Introduzca el depdsito mixto en el robot aspiradory seleccione el modo de limpiezay
nivel de fregado en la aplicacion: off, bajo, medio o alto.

3. Unavez seleccionado el nivel de fregado, el robot aspirador realizara la funcionalidad All
in One para aspirar, fregary barrer de forma simultédnea gracias a su depésito mixto.

Avisos

- Siqguiere pasar la mopa, no llene el depdsito de agua.

- Para garantizar un fregado perfecto desde el inicio, se recomienda humedecer la
mopa con agua de forma homogénea antes de fijarla al depdsito mixto. También es
recomendable lavar la mopa tras cada uso.

- Serecomienda estar presente cuando el robot aspirador esté fregando.

- Cuando el robot aspirador vuelva a la base de autovaciado debe retirar la mopa. No debe
dejar cargando el robot aspirador con la mopa puesta.

Modo Manual
El robot aspirador se puede mover manualmente seleccionando el modo manualen la
aplicaciény haciendo uso de los cursores (flechas).

Modo de Vuelta a casa

Pulse el botén de vuelta a casa en el robot aspirador o seleccione la opcién en la aplicacién,
para enviar al robot aspirador a la base de autovaciado en cualquier modo de limpieza. El
robot aspirador dejara de aspirar hasta su llegada a la base de autovaciado.

Modo Area inteligente

- Unavez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para limpiar un area
exacta en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza del &rea seleccionado, el robot
aspirador volvera a la base de autovaciado de forma directa. Puede seleccionar hasta 5
areas diferentes dentro del mapa. El robot aspirador Unicamente activara la limpieza en
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la zona seleccionada, por lo que ird al punto y volvera a la base sin aspirar.

- Puede seleccionar hasta dos repeticiones de limpieza de las areas seleccionadas. La
segunda limpieza la llevard a cabo en zigzag vertical.

- Paraactivar este modo, seleccione la opcién de area inteligente en la aplicacion.

Modo Habitacién

- Unavez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para limpiar
habitaciones concretas en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza de las habitaciones
seleccionadas, el robot aspirador volverd a la base de autovaciado de forma directa. La
limpieza de las habitaciones seleccionadas se llevara a cabo segln el orden de seleccion.
El robot aspirador Unicamente activara la limpieza en la zona seleccionada, por lo que ird
al punto y volvera a la base de autovaciado sin aspirar.

- Para activar este modo, seleccione la opcién de habitacién en la aplicacion.

Modo Puntual

- Seleccione este modo para limpiar una zona especifica del mapa en profundidad,
aprovechando la potencia maxima del robot aspirador. El robot aspirador limpiara
una zona de 1,6m x 1,6m en movimientos zigzag y volvera a la base de autovaciado de
forma directa al finalizar. El robot aspirador Ginicamente activara la limpieza en la zona
seleccionada, por lo que ird al puntoy volvera a la base de autovaciado sin aspirar.

- Paraactivar este modo, seleccione la opcién limpieza puntual en la aplicacién.

Modo de Area restringida

- Seleccione este modo y delimite en el mapa zonas concretas que no desea que el robot
aspirador limpie. Puede seleccionar mas de un area restringida en el mapa.

- Paraactivar este modo, seleccione la opcién limpieza con area restringida en la
aplicacion.

Modo Limpieza Completa

- Seleccione este modo para llevar a cabo una limpieza profunda de su casa. El robot
aspirador realizara una limpieza en modo bordes, continuara haciendo zigzag en sentido
horizontaly zigzag en sentido vertical. Después volvera a la base de autovaciado.

- Paraactivar este modo, seleccione la opcién limpieza en la aplicacion.

Funcién de nivel de potencia

Seleccione el nivel de potencia en la aplicacién para controlar la potencia de succién del robot
aspirador durante el proceso de limpieza. Existen cuatro niveles de potencia de succion: Off,
Eco, Normaly Turbo.
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Programacion de limpieza

- Parafacilitar la limpieza, el robot aspirador tiene una funcién que permite programarlo
diariamente desde la aplicacién. De acuerdo con la configuracién, el robot aspirador
iniciara la limpieza de forma automatica los dias seleccionados a las horas indicadas.

- Antes de ajustar la horay la configuracion del robot aspirador, aseglrese de que el robot
aspirador esta encendido.

Otras Funciones:

Funcion Noche

El robot aspirador tiene la opcién de poder configurar una franja horaria de no molestar,
que puede ser modificado o cerrado desde su APP movil. Durante este periodo de tiempo
configurado, el robot aspirador cerrara las funciones de limpieza automatica continuay la
temporizacion.

Funcién Edicién de Mapas

Esta funcion permite editar los mapas generados: renombrar areas de limpieza, dividir o
combinar areas, y editar modo de limpieza, potencias de succiény niveles de fregado en cada
area seleccionada.

Funcién Localizacion del robot aspirador
Permite localizar el robot aspirador en el mapa.

4. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

Limpieza del cepillo central

El cepillo central gira a alta velocidad y ayuda a introducir la suciedad en la boca de succién.

Este cepillo estd en contacto con el suelo y por tanto con la suciedad, por lo que se puede

desgastar con el paso del tiempo, lo que tendrd una consecuencia negativa en la eficiencia de

la limpieza. Por ello, se recomienda cambiar cada cepillo central méximo cada 320 horas o

menos.

1. Presione ligeramente las pestafias del marco del cepillo central para abrir el
compartimento y sacarlo. Fig. 11

2. Retire los pelos, pelusas y demas suciedad atrapada en el cepillo y alrededor de los ejes
con la ayuda del cepillo de autolimpieza. Fig. 12

3. Despejey limpie el canal de succién del robot aspirador.

4. Instale de nuevo el cepillo central y el marco.
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Recomendacién
Se recomienda limpiar el cepillo central una vez por semana con la ayuda del cepillo de
autolimpieza.

Cepillo lateral. Fig. 13

El cepillo lateral esta disefiado con multitud de cerdas que se utilizan tanto para arrastrar
la suciedad hacia la boca de succién como para limpiar a fondo los bordes y esquinas. Este
cepillo se puede desgastar con el paso del tiempo, lo que tendrd una consecuencia negativa
en la eficiencia de la limpieza.

Recomendacién

- Serecomienda limpiar el cepillo lateral una vez por semana con la ayuda del cepillo de
autolimpieza.

- Retirelo tirando de él hacia afueray limpielo regularmente.

Recomendacién
Para asegurar una limpieza perfecta, se recomienda cambiar el cepillo lateral cada 3 meses
(dependiendo de la frecuencia y del tipo de uso).

Depésito mixto. Fig. 14

- Extraiga el depésito mixto.

- Abra la tapa del depdsito mixto y vacielo.

- Quite elfiltroy portafiltro como indica la figura 14.

- Utilice el cepillo de autolimpieza para limpiar el interior del depdsito mixto.

- Puede lavar la cavidad del polvo con agua, sin sumergir el depésito. Asegure un secado
completo ya que cualquier resto de humedad podria llegar al motor y dafiar su robot
aspirador.

- Instale el depdsito mixto en el robot aspirador de nuevo.

Filtro de alta eficiencia. Fig. 15:

- Elfiltro de alta eficiencia esta disefiado con una red de fibras que ayudan a atrapar las
particulas de polvo, acaros, polen... Por ello, hay que limpiarlo periédicamente para evitar
que estas particulas se acumulen en el filtro y este pierda eficiencia. Lo ideal es realizar
este mantenimiento una vez a la semana.

- Serecomienda cambiar el filtro de alta eficiencia cada 3 meses (dependiendo de la
frecuenciay el tipo de uso).
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Recomendacién
Puede retirar la suciedad del filtro de alta eficiencia con un cepillo pequefio o sacudirlo suavemente
sobre una superficie dura para que caiga el polvo. Elfiltro de alta eficiencia no es lavable.

Filtro primario de malla y filtro esponja

El sistema de filtrado se complementa con un filtro primario de malla y un filtro esponja que
se encuentran junto alfiltro de alta eficiencia. A la hora de cambiarlos se recomienda hacerlo
como maximo a las 160 horas de uso, o cuando observe que sufren algln tipo de desgaste
por el uso.

Recomendacién

Puede retirar la suciedad con un cepillo pequefio o sacudirlos suavemente sobre una superficie
dura para que caiga el polvo. También puede utilizar agua tibia sin detergentes para conseguir
un mejor resultado, asegurandose de que estén totalmente secos antes de volver a colocarlos,
ya que, si no es asi, podria llegar humedad al motory dafiar el robot aspirador.

Limpieza de los sensores anticaida
Utilice un pafio limpio, seco y suave para limpiar el polvo de los sensores anticaida, situados
en la parte inferior del robot aspirador.

Sensores. Fig 16

- Surobot aspirador cuenta con diferentes tipos de sensores, por ejemplo, los sensores de
proximidad ayudan al robot aspirador a realizar una limpieza pudiendo detectar posibles
obstaculos, y los sensores anticaida ayudan al robot aspirador a detectar desniveles
y posibles vacios como pueden ser unas escaleras. Estos sensores estan en continuo
contacto con las particulas de polvo por lo que se pueden deteriorar con el paso del
tiempo y ocasionar posibles fallos de navegacion.

- Serecomienda limpiar todos los sensores del robot aspirador cada 35 horas de uso o
menos, con la ayuda de un pafo suave y sin humedecer.

Base de carga. Fig 17

Del mismo modo, la base de autovaciado cuenta con los bornes de carga y la zona de
transmision de sefial. Utilice un pafio limpio, seco y suave para limpiar el polvo de dichas
zonas.

Cargay recambio de la bateria

Para alargar la vida Gtil de la bateria, deje el robot aspirador cargando en la base de
autovaciado siempre que no esté siendo utilizado.
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Retire la bateria y guardela en un lugar seguroy seco si no va a utilizar el robot aspirador en
un periodo prolongado de tiempo.

Para reemplazar la bateria, siga las siguientes instrucciones:

1. Desatornille los tornillos de la carcasa inferior, retirela y extraiga la bateria.
2. Introduzca la bateria nueva.

3. Cologue la bateriay la carcasa inferior en su sitio vy fije los tornillos de nuevo.

Robot aspirador

5. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema

Posible causay solucién

El robot aspirador no se
enciende o no inicia la
limpieza

El robot aspirador no funciona con bateria baja. Asegurese de
que esta cargado antes de ponerlo en funcionamiento.

La temperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40
°C.

El robot aspirador no se
carga o no puede volver a
la base de autovaciado

Hay demasiados obstaculos cerca de la base de autovaciado,
mueva la base de autovaciado a un lugar despejado.

Limpie los bornes de carga del robot aspirador y de la base
de autovaciado.

Aseglrese de que el robot aspirador esta encendido.

El robot aspirador esta demasiado lejos de la base de
autovaciado, coléquelo mas cerca y vuelva a intentarlo.

El robot aspirador emite
un sonido extrafio durante
la limpieza

El cepillo central, el cepillo lateral o la rueda omnidireccional
pueden estar enredados u obstruidos, detenga el robot

aspiradory limpielo.
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El robot aspirador no
limpia eficientemente o
pierde la suciedad

El depdsito estd lleno. Vacielo y limpie el filtro de alta
eficiencia si esta bloqueado.

Elfiltro de alta eficiencia esta bloqueado, limpielo.

El cepillo central estéd enredado u obstruido con algun objeto
extrano, limpielo.

El robot aspirador no se
ha podido conectar a la
red Wi-Fi

La sefial Wi-Fi es mala. Compruebe que el robot aspirador
estd situado en una zona con buena sefal Wi-Fi.

La conexion Wi-Fi es inestable. Reinicie el riter, compruebe
si hay alguna actualizacion de la aplicacién e inténtelo de
nuevo.

Aseglrese de que tiene desactivados los datos méviles en su
teléfono mévil para mejorar el proceso de vinculacién.

El robot aspirador no
ha realizado la limpieza
programada

Compruebe si el robot aspirador estd en modo nochey
cambie de modo. Esta opcién se encuentra en los ajustes
generales del robot aspiradory permite definir zonas
horarias en las que el robot aspirador no lleva a cabo las
limpiezas programadas cuando esté en modo Noche.

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado a la
red, no podra llevar a cabo las limpiezas programadas sin
conexiény con la bateria baja.

El robot aspirador no
vuelve a la base de
autovaciado después
de finalizar la limpieza
puntual o de haber
cambiado la posicion
inicial

El robot aspirador mapearay calculara una nueva ruta
después de limpiar en modo puntual o de haber cambiado la
posicién de inicio.

Si la base de autovaciado esta muy lejos del robot aspirador,
no podré volver automaticamente. Lleve el robot aspirador a
la base de autovaciado de forma manual.

El robot aspirador no
retoma la limpieza

Aseglrese de que el robot aspirador no esta en modo noche,
ya que no retomara la limpieza en este modo.

Al colocarlo en la base de autovaciado de forma manual, no
retomarad la limpieza.
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El robot aspirador esta
siempre fuera de linea

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado
correctamente a la red y siempre en zonas con buena sefial
Wi-Fi.

Fallo de conexién entre su
teléfono mévily el robot

aspirador

Asegurese de que el robot aspiradory la base de autovaciado
estén en una zona con buena sefial de Wi-Fi, reinicie el ruter

y trate de conectarlo de nuevo.

Base de autovaciado

Problema

Posible causay solucién

La base de autovaciado
parpadea en rojo

La bolsa de suciedad no estd instalada o estd mal colocada.
Compruebe que la bolsa esta correctamente instalada.

La bolsa de suciedad esta llena o el conducto de succién
bloqueado. Compruebe si la bolsa de suciedad esta llenay de ser
asi, reemplécese por una nueva. Si el error persiste gire su base
de autovaciado y compruebe si existe un objeto que bloquee el
conducto inferior. Si es asi desatornille la tapa transparente y
elimine el objeto.

Elventilador de la base de autovaciado no arranca. La recogida
frecuente de polvo puede provocar el sobrecalentamiento de la
proteccién del ventilador o el fallo de este. Se recomienda que el
usuario intente recoger el polvo de nuevo después de 30 minutos.

No se enciende ningtin

No hay alimentacion o el enchufe esté dafiado. Por favor

indicador compruebe que la base de autovaciado esta conectada a la red
eléctrica o si el enchufe esta dafiado. En caso de ser asi, por favor
contacte con el Servicio Técnico Oficial de Cecotec.
6. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta
publicacién no podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema

de recuperacion, transmitirse o distribuirse por ningtin medio (electrénico, mecanico,
fotocopia, grabacién o similar) sin la previa autorizacion de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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7. DECLARACION DE CONFORMIDAD

Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo
c EU01_112281 Conga Y80 es conforme con la Directiva 2014/53/EU de equipos
radioeléctricos.
Eltexto completo de la declaracién UE de conformidad esta disponible en la direccién de
internet siguiente:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformit
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1. PARTS AND COMPONENTS

Fig. 1.1
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Robot vacuum cleaner accessories.

Fig. 1.2:
1.

AN e

Back Home button
Start/Pause button
Laser

Bumper

Top cover

Mixed tank release tab
Fall-detection sensors
Side brush

Drive wheels

Mixed tank

. Charging terminals

. Omnidirectional wheel
. Main brush

. Battery

Self-emptying base
Power cord

Mop pad (x2)
Instruction manual
Self-cleaning brush
Side brush

Self-emptying base.

Fig. 2:
1.

AN e

Power cord

Dust bag

Lid

LED indicator light
Charging terminals
Dust collection channel

ENGLISH
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